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MAGNITUDES CINEMÁTICAS 
 
Posición y desplazamiento 
 
Vector posición: 
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Vector desplazamiento: 12 rrr rrr −=∆  
 
Espacio recorrido: )(tss =  
 
Ecuaciones paramétricas del movimiento: 
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Aceleración: 
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Aceleración instantánea: 
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Componentes intrínsecas de la aceleración: 
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Movimiento circular 
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Velocidad angular: kdt
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Aceleración angular: dt
dωα
rr

= kdt
d ˆ2θ=  

 
 
ECUACIONES DE MOVIMIENTO 
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FORMULARIO 
 
DINÁMICA Y ENERGÍA 
 
Leyes de Newton 
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la partícula continúa con MRU 
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Momento lineal: vmp rr .=  
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Conservación del momento lineal: 
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Trabajo y energía 
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