FORMULARIO

MAGNITUDES CINEMATICAS

Lidia Ranz Villarino

Posicion y desplazamiento

Vector posicion:

F(1) = x(i + (0] +2(0)k
Vector desplazamiento: AF = 772 —i’;
Espacio recorrido: § = (f )
Ecuaciones paramétricas del movimiento:

x=x(1) y=y(1) z=2(2)

(Despejando la t obtenemos la trayectoria)

Velocidad
_R-F _AF
Velocidad media: <y >= —7- = —
t,—t At
AP dF

Velocidad instantinea: V

A AL gy
v=vity jtvk

ﬁ:d_r:ﬂf+ﬂj+%k’\

dt dt dt dt

Aceleracion:

Aceleracion media: < d >=

t,—t, At
Aceleracion instantanea:
L AV dv
@ Timaso A,

V,—v _Av

Movimiento circular

As = RA6
. _do -
Velocidad angular: @ = —— k
dt
. _do _d’0 -
Aceleracion angular: & = —— = —Fk

dt dt

v_dxv_dy dz a, =—*= a,= Y =
x dt y dt z dt df dl ) df dl
g = dv, _d’z
v =i, v=av v 4y Todt dt
a= ,[axz + ay2 +az2
Componentes intrinsecas de la aceleracion:
a=au tau,
_dv _V
(R a, ——
dt P
ECUACIONES DE MOVIMIENTO
MRU MCU MRUA MCUA
at=0 a=0 a, =cte o =cte
—_ —_ = + —_
v=v, =cte 0 =0, =cte v=v,+a(t—t) ® =, talt-1)

xX=x,+v, (t-t))

0=0,+w(t—t,)

x=xy v (1-1y) +%a(t_to)2

0=0,+w)(t—1,) +%0{(l—t0)2
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Leyes de Newton
nF= ZE. .

1
Si z F ext — Ola particula continia con MRU
i

2) F=ma
3) b, =—F,

Momento lineal: ﬁ =my

F=

&

Conservacion del momento lineal:

ZF;xt =0 entonces p =cte Pinicial = pﬁnal
i

Trabajo y energia

24’ —>
VVI—)ZZJ.I Fdl’
W=Fxe

=F +F

mecanica cinética potencial

E

cinética = Ec :_mvz
E =E, =mgh
E =F

W, =F,%xe=uxNxe

potencial

mec—inicial mec— final + WFr




